TERMOSTATO TXK-EC.12

Termostato para fan-coil electronico




ESPECIFICACIONES
TERMOSTATO TXK-EC.12 R/.9
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Termostato TXK-EC.12
PULSADORES

El equipo dispone de 4 pulsadores: ON/OFF, MODO, SUBIR y BAJAR.

Nota: Si el backlight esta apagado, la primera pulsacion (sobre cualquier pulsador) enciende el backlight. Con el backlight encendido,

las funciones de los pulsadores son las descritas a continuacion.

Funciones basicas:

ON/OFF:
Pulsacion corta: Selecciona el estado on/off del termostato (si es posible).
Pulsacion larga (5s aprox): Activa y desactiva la programacion horaria i es posible).

MODO:

Pulsacion corta: Selecciona el modo de funcionamiento i es posible).

Pulsacion larga (10s aprox): Accede al menu de configuracion: Ajuste de fecha (HOrA),
configuracion de programaciones horarias (PrOg), configuracion de parametros (PAr),
configuracion de funciones (FUnC), reset del termostato (rESEt) y version firmware del
termostato (VEr: x.x).

SUBIR:
Pulsacion corta:

Con visualizacion de consigna de temperatura, incrementa la consigna i es posible).

Con visualizacion de velocidad del ventilador, incrementa la velocidad i es posible).
Pulsacion larga (5s aprox): Seleccion de visualizacion de consigna de temperatura o de la
velocidad del ventilador (i es posible).

BAJAR:
Pulsacion corta:
Con visualizacion de consigna de temperatura, decrementa la consigna (si es posible).
Con visualizacion de velocidad del ventilador, decrementa la velocidad i es posible).
Pulsacion larga (5s aprox): Seleccion modo regulacion ventilador (auto/manual) (si es posible).

Nota: Si se pulsan MODO+SUBIR continuadamente al dar tension al termostato, o tras un reset del mismo, €ste vuelve a los valores

por defecto (mostrandose en pantalla dEFEC).



Funciones avanzadas:

Modo Configuraciéon (CF): Con SUBIR y BAJAR se selecciona el modo al cual
acceder: Ajuste de fecha (HOrA), configuracion de programaciones horarias (PrOg),
configuracion de parametros (PAr), configuracion de funciones (FUnC) o reset del
termostato (rESEt). Para entrar en el modo seleccionado se pulsa MODO. Para salir se
pulsa ON/OFF.

Ajuste de fecha: Con MODO se selecciona el dato a modificar (dia/hora) y con
SUBIR y BAJAR se modifica el valor. Con ON/OFF se sale del ajuste de fecha
volviendo al modo normal de funcionamiento.

Configuracion de programaciones horarias: Con MODO se selecciona el
periodo (dia/arranque/parada), y con SUBIR y BAJAR se modifica el valor de
la hora correspondiente. Para desactivar el periodo, poner la hora en valor --:--.

Con ON/OFF se sale de la configuracion de programaciones horarias volviendo
al modo normal de funcionamiento.

Configuracion de parametros: Con MODO se selecciona el parametro a
visualizar, y con SUBIR y BAJAR se modifica el valor del mismo (si es

posible). Con ON/OFF se sale de la configuracion de parametros volviendo al
modo normal de funcionamiento. Ver anexo pardametros configurables del
termostato TXK-EC.12.

Configuracién de funciones: Con MODO se selecciona la funcion a visualizar, y
con SUBIR y BAJAR se modifica el estado de la funcion. Con ON/OFF se

vuelve al modo normal de funcionamiento.

Clave acceso modo configuracion de funciones: 0126

tEC (bits 1 y 0): Bloqueo/desbloqueo teclado.
tEC:00: Teclado desbloqueado.
tEC:01: Bloqueo del modo de funcionamiento (bloqueo pulsador MODO).
tEC:10: Teclado bloqueado.

ruE (bit 2): Bloqueo/desbloqueo modo regulacion ventilador.

ruE:0: Modo regulacion ventilador desbloqueado (posibilidad de seleccion entre modo automético y manual).
ruE:1: Modo regulacién ventilador bloqueado.
Prg (bit 3): Termostato con o sin programacion horaria.
Prg:0: Termostato no programable.
Prg:1: Termostato programable.
LCd (vit 4): Backlight display LCD.
LCd:0: Encendido con pulsacion y apagado automatico a los 60 segundos.
LCd:1: Encendido siempre.
PrE (bit 5): Contacto parada remota.
PrE:0: Parada al cierre del contacto (contacto parada remota normalmente abierto).
PrE:1: Parada a la apertura del contacto (contacto parada remota normalmente cerrado).
ALv (bit 6): Contacto alarma ventilador.
ALv:0: Alarma al cierre del contacto (contacto alarma ventilador normalmente abierto).
ALv:1: Alarma a la apertura del contacto (contacto alarma ventilador normalmente cerrado).
Nota: En caso de conectar la salida de alarma en ventilador FanDeck, configurar ALv=1.
vVE (bit 7): Visualizacion de la velocidad del ventilador.
vvE:0: Sin visualizacion de la velocidad del ventilador.
vvE:1: Con visualizacion de la velocidad del ventilador (posibilidad de visualizacion entre consigna de
temperatura y velocidad del ventilador).
VHr (bit 8): Visualizacion de la hora.
vHr:0: Sin visualizacion de la hora.
vHr:1: Con visualizacion de la hora.
VtE (bit 9): Visualizacion de la temperatura.
vtE:0: Sin visualizacion de la temperatura.
vtE:1: Con visualizacion de la temperatura.
SrF (bit 10): Salida relé frio.
SrF:0: Salida por contacto de relé normalmente abierto (frio off: relé abierto, frio on: relé cerrado).
SrF:1: Salida por contacto de relé normalmente cerrado (frio off: relé cerrado, frio on: relé abierto).
SrC (bit 11): Salida relé calor.
SrC:0: Salida por contacto de relé normalmente abierto (calor off: relé¢ abierto, calor on: relé cerrado).
SrC:1: Salida por contacto de relé normalmente cerrado (calor off: relé cerrado, calor on: relé abierto).



= Reset del termostato: Al realizar el reset del termostato se muestra en pantalla la

13 13

visualizacion “‘----- , IniciAndose de nuevo el funcionamiento tras unos
segundos.
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Icono

Indicacion

Modo de funcionamiento:
Modo de funcionamiento Ventilacién: Ventilador.
Modo de funcionamiento Frio (Verano): Nieve.
Modo de funcionamiento Calor (Invierno): Sol.

Velocidad/funcionamiento del ventilador:
-: Velocidad = 0% o alarma ventilador (ventilador parado).
1: 1% < Velocidad < 33% (ventilador en marcha).
2:33% < Velocidad < 66% (ventilador en marcha).
3: 66% < Velocidad < 100% (ventilador en marcha).

Modo regulacion ventilador:
Apagado: Modo regulacién manual.
Encendido: Modo regulacion automatico.

Alarma ventilador:
Apagado: Ventilador sin alarma.
Encendido: Alarma ventilador.

Demanda frio/calor:
Apagado: Termostato sin demanda.
Encendido: Termostato demanda frio/calor.

Alarma medida de temperatura (sensor interno o sonda remota):
Apagado: Medida de temperatura correcta.
Encendido: Fallo medida de temperatura (apertura o cortocircuito).

Bloqueo total de teclado.

Si el bloqueo activo es bloqueo del modo de funcionamiento, se visualiza este
icono durante unos segundos tras la pulsacion de la tecla MODO.

BP: Bloqueo Pulsadores.




Icono

Indicacion

Or: Off remoto.

OP: Off segun programacion horaria.

OL: Off local.

Consigna de temperatura (5°C...45°C).

Velocidad del ventilador (0...99%, AL: Alarma ventilador).
En modo parametros indica el nimero de parametro.

Grados centigrados.
°C: Unidad de medida de temperatura.

Modo configuracion de parametros.
AP: Acceso Parametros.

Modo configuracion de funciones.

F: Funciones.

Medida de temperatura (0,0°C...50,0°C, ---: Fallo sonda temperatura).
Hora actual (00:00...23:59).

En modo parametros indica el valor de los parametros.

En modo programacion horaria indica la hora que se programa
como arranque o parada.

PRG | (D

Programacion horaria desactivada.
Si el termostato es no programable, la programacion horaria no es posible
habilitarla.

Programacion horaria activada.

Primer periodo de programacion de marcha.

Segundo periodo de programacion de marcha.

Periodos de programacion de parada.
OP: Off seglin programacion horaria.

LUN MAR MIE JUE VIE SAB DOM

Dia de la semana.
En programacion horaria indica el dia de la semana que se esta
programando.




Icono Indicacion
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Nota: Al iniciar el funcionamiento el termostato, se indica en el display el modelo de termostato: EC.12



PARAMETROS CONFIGURABLES DEL TERMOSTATO TXK-EC.12 R1.9

Para acceder al modo parametros, en modo normal de funcionamiento pulsar MODO continuadamente (10s aprox.) hasta que aparezcan en

pantalla las siglas CF (menu ConFiguracion). Visualizando CF, con las teclas SUBIR y BAJAR seleccionar PAr (modo PARametros) y pulsar

MODO, accediendo en ese instante al modo parametros, visualizando en primer lugar la clave de acceso a dicho modo.

En modo parametros las funciones de los pulsadores son las siguientes:

ON/OFF: Sale del modo parametros.
MODO: Acepta el valor del parametro visualizado y pasa al siguiente parametro.
SUBIR: Incrementa el valor del parametro (si es posible).

BAJAR: Decrementa el valor del parametro (si es posible).

Fabricante (Estos parametros son modificables si la clave de acceso a fabricante es introducida correctamente)

Clave de acceso a fabricante: 0125
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11.

12.
13.
14.
15.
16.

HISTERESIS MODO FRIO (rango: 0,5°C a 3,0°C; por defecto: 0,5°C)

HISTERESIS MODO CALOR (rango: 0,5°C a 3,0°C; por defecto: 0,5°C)

GANANCIA PROPORCIONAL VENTILADOR MODO FRIO (modo regulacisn ventilador automatico) (rango: 1,0°C a 5,0°C; por defecto: 3,0°C)
GANANCIA PROPORCIONAL VENTILADOR MODO CALOR (modo regulacién ventilador automatico) (rango: 1,0°C a 5,0°C; por defecto: 3,0°C)
OFFSET DE TEMPERATURA (aplicado a medida sensor interno y sonda remota) (rango: -3,0°C a 3,0°C; por defecto: 0,0°C)

MINIMA CONSIGNA TEMPERATURA MODO FRIO (rango: 5°C a 45°C; por defecto: 10°C) P6<P7

MAXIMA CONSIGNA TEMPERATURA MODO FRIO (rango: 5°C a 45°C; por defecto: 30°C) P6<P7

MINIMA CONSIGNA TEMPERATURA MODO CALOR (rango: 5°C a 45°C; por defecto: 10°C) P8<P9

MAXIMA CONSIGNA TEMPERATURA MODO CALOR (rango: 5°C a 45°C; por defecto: 30°C) P8<P9

. FUNCIONAMIENTO VENTILADOR MODO FRIO (rango: 0 a 3; por defecto: 1)

= 0: Auto.

= 1: Continuo.

= 2: Continuo rampa inversa.

= 3: Deshabilitado.

FUNCIONAMIENTO VENTILADOR MODO CALOR (rango: 0 a 3; por defecto: 1)

= 0: Auto.

= 1: Continuo.

= 2: Continuo rampa inversa.

= 3: Deshabilitado.

MINIMA VELOCIDAD VENTILADOR MODO FRIO Y MODO VENTILACION (rango: 0% a 99%; por defecto: 20%) P12<P14

MINIMA VELOCIDAD VENTILADOR MODO CALOR (rango: 0% a 99%; por defecto: 20%) P13<P15

MAXIMA VELOCIDAD VENTILADOR MODO FRIiO Y MODO VENTILACION (rango: 0% a 99%; por defecto: 99%) P12<P14
MAXIMA VELOCIDAD VENTILADOR MODO CALOR (rango: 0% a 99%; por defecto: 99%) P13<P15

DIRECCION DE COMUNICACIONES (rango: 1 a 240; por defecto: 1)



PROGRAMACION HORARIA DEL TERMOSTATO TXK-EC.12 R1.9

Para acceder al modo programacion horaria, en modo normal de funcionamiento pulsar MODO continuadamente hasta que aparezcan en pantalla las siglas CF
(menu ConFiguracioén). Visualizando CF, con las teclas SUBIR y BAJAR seleccionar PrOg (modo PROGramacién horaria) y pulsar MODO, accediendo en ese
instante al modo programacién horaria.
En modo parametros las funciones de los pulsadores son las siguientes:

- ON/OFF: Sale del modo programacién horaria.

- MODO: Selecciona el periodo (dia/periodos 1, 2 y reducido).

- SUBIR/BAJAR: Modifica el valor de la hora correspondiente.

Visualizaciones en modo programacion horaria:

Hora:

P
> < { 1
/,/ Hora programada ( 8:3 U

Prog gggg ="

Maodo programacion horaria 7_,\|-‘ | 1 1 2 2 %\
m @ @ @ @ | Periodo programado:

[LUN MAR MEE JUE VIE SAB DOM| (1) Inicio periodo marcha 1
‘I Periodo marcha 1
|
|

Dia seleccionado para la programacion:

O= |H=

Fin periode marcha 1

2 . .
Hotods fareha o T | Inicio periodo marcha 2

LUN  Lunes 2

MAR Martes 0 | Fin periodo marcha 2

MIE Miércoles Periodo parada

JUE Jueves El periodo parada es aquel periodo fuera de las horas programadas para los periodos marcha 1y 2
VIE Viernes

SAB  Sabado

DOM Domingo

Ejemplo de programacién horaria:

Programacion del lunes.
Periodo marcha 1  Inicio: 8:00

Fin: 13:30
= Periodo marcha 2 Inicio: 15:00
Fin: 18:00
Periodo parada
15:00 18:00
ETET————
00:00 02:00 04:00 06:00 08:00 10:00 12:00 14:00 16:00 18:00 20:00 22:00 00:00

Frof bl (340 500 (BO0
(=) @ @ @ @

LUN LUN LUN LUN

Inicio periodo marcha 1 Fin periodo marcha 1 Inicio periodo marcha 2 Fin periodo marcha 2



Esquema de conexionado TERMOSTATO TXK-EC.12 R1.9

CANAL DE COMUNICACIONES SERIE —
RS-485 Modbus RTU 4+
Canal de comunicaciones AISLADO

DE FUNCIONAMIENTO
100...250V

Salidas por contacto de relé libres de potencial

Switching current (A)
=3

FRIO NN
CALOR 2 — \ |AC 7
DC inductive load ) Ioad \
Comun de polarizacion relés N——=(UR=Tms) _ ,é cos = 0.4
[ 0C resistive Ioad 1\
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Switching voltage (V)
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SONDA REMOTA DE TEMPERATURA

Temperatura retorno, temperatura ambiente...

Comun sefiales ventilador

Sonda tipo NTC

LA

Velocidad ventilador 0...10V /mpedancia minima: 3,9K0

VENTILADOR ELECTRONICO
Sefal de control 0...10V

PARADA REMOTA |
Contacto ventana, tarjetero, alarma, detector presencia, interruptor paro remoto... \
Conexion de contacto libre de tension

>

ALARMA VENTILADOR

k Conexion de contacto libre de tension
I Opcién de alarma por colector abierto. Consultar




Dimensiones TERMOSTATO TXK-EC.12 R1.9
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Montaje TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
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o TENGA CUIDADO CON LA POSICION DE MONTAJE.
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SISTENA, S.A. COMUNICACIONES MODBUS TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
Aplicacion: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

PROTOCOLO DE COMUNICACIONES DEL TERMOSTATO TXK-EC.12

El protocolo empleado es MODBUS modo RTU con las siguientes caracteristicas:
RS-485 (2 wire). NUumero maximo de elementos en el bus: 32 (1 maestro + 31 esclavos).

¢ Velocidad de comunicacion: 9600 baudios.
e Formato de datos:

> 8 bits.

» Sin paridad.

> 1 bit de stop.

e Registros de 16 bits (2 bytes).
Formato de variables: High Word First [H/L].

e CRC segun polinomio x'® + x'® + x* + 1.

Nota: Es recomendable realizar reintentos en las comunicaciones. Timeout: 1seg.

Nota: Minimo tiempo Wait To Send recomendado: 100ms.

LECTURA DE REGISTROS

Para la lectura de registros es posible utilizar los cédigos de comando 3 6 4 con la siguiente estructura
de mensaje:

N° esclavo (1 byte) — Cédigo (03 6 04) (1 byte) — Direccién del 1° registro a leer (00-XX) (2
bytes) — N° de registros a leer (00-YY) (2 bytes) — CRC16 (2 bytes)

N° maximo de registros a leer en el mismo mensaje = 27 (del registro 0 al registro 26)

La contestacion del termostato tiene la siguiente estructura de mensaje:

N° esclavo (1 byte) — Cédigo (03 6 04) (1 byte) — N° de bytes de datos (XX) (1 byte) — Datos
(AA-BB-CC-DD...) (2 bytes para cada registro) — CRC16 (2 bytes)

N° de bytes de datos = 2 * N° de registros a leer

ESCRITURA DE REGISTROS

Para la escritura de registros se utiliza el codigo de comando 6 con la siguiente estructura de mensaje:

N° esclavo (1 byte) — Codigo (06) (1 byte) — Direccién del registro a escribir (00-XX) (2 bytes)
— Dato a escribir en el registro (AA-BB) (2 bytes) — CRC16 (2 bytes)

La contestacion del termostato tiene la siguiente estructura de mensaije:
N° esclavo (1 byte) — Codigo (06) (1 byte) — Direcciéon del registro escrito (00-XX) (2 bytes) —
Dato escrito en el registro (AA-BB) (2 bytes) — CRC16 (2 bytes)

ERRORES

Si se utiliza un codigo diferente al de lectura o escritura indicado, la respuesta que se recibe es:

N° esclavo — Cédigo OR 80Hex — Cédigo de error (1) — CRC16 (2 bytes)
Si se intenta acceder en lectura o escritura a un registro con una direccién inexistente, la respuesta que
se recibe es:

N° esclavo — Cédigo OR 80Hex — Codigo de error (2) — CRC16 (2 bytes)
Si se intenta escribir en un registro de sélo lectura o se intenta escribir un valor ilegal en un registro, la
respuesta que se recibe es:

N° esclavo — Codigo OR 80Hex — Cédigo de error (3) — CRC16 (2 bytes)
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SISTENA, S.A.

MAPA DE REGISTROS

Los bits no utilizados de los siguientes registros son 0.

Registro ID del dispositivo

(Hardware: TX143).

Registros lectura/escritura

COMUNICACIONES MODBUS TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
Aplicaciéon: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

Registro 0: ID dispositivo y modelo de termostato [sélo lectura].
» Byte alto: 12. Modelo de termostato TXK-EC.12.
» Byte bajo: 143. El termostato responde 143 como punto de centinela en binario de 16 bits

Registro 1: Direccién de comunicaciones [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la direccién (1 a 240) en binario de 16 bits.

Valor por defecto: 1 [1].

Si el termostato esta conectado a una red de comunicaciones serie, no es posible configurar ningtn equipo de la red en la direccién 245, ya que

el termostato también responde a esa direccion.

DIRECCION DE BROADCAST: Direccién 250 (el termostato recibe la comunicacion, pero no responde). Todos los registros de escritura son

broadcast.

Registro 2: Estado de funcionamiento on/off [lectura/escritural.

> 0: Off or)/ 1: On.
Valor por defecto: 0 [0ff].
=240 (0xFO0): Valores por defecto.
=255 (0OxFF): Reset.

Registro 3: Modo de funcionamiento [lectura/escritural.

» 0: Ventilacion / 1: Frio / 2: Calor.
Valor por defecto: 0 [Ventilacién].

Histéresis[°C]
Registro 10 (byte alto)

| Temperatura[°C]

Consigna T* frio[*C]
Registro 4

—— Salida FRIO —— Salida FRIO
——— Salida CALOR —— Salida CALOR
Temperatura[°C] Temperatura[°C]
Off (Registro 2 = 0) On (Registro 2 = 1) & Ventilacion (Registro 3 = 0)
—— Salida FRIO —— Salida FRIO
—— Salida CALOR ——— Salida CALOR

Histéresis[°C]
Registro 10 (byte bajo)

‘ Temperatura[°C]

Consigna T* calor[*C]
egistro 7

On (Registro 2 = 1) & Frio (Registro 3 =1)

Salidas frio/calor

On (Registro 2 = 1) & Calor (Registro 3 = 2)

Registro 4: Consigna de temperatura modo frio [lectura/escritural.

» El valor que se envia es el valor de la consigna de temperatura en modo frio (5°C a 45°C) en
binario de 16 bits. [Registro 5 < Registro 4 < Registro 6]

Valor por defecto: 26 [26°C].
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SISTENA, S.A. COMUNICACIONES MODBUS TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
Aplicacion: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

o Registro 5: Minima consigna de temperatura modo frio [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la minima consigna de temperatura en modo frio (5°C a

45°C) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 10 [10°C]. [Registro 5 < Registro 6]

e Registro 6: Maxima consigna de temperatura modo frio [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la maxima consigna de temperatura en modo frio (5°C a

45°C) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 30 [30°C]. [Registro 5 < Registro 6]

o Registro 7: Consigna de temperatura modo calor [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la consigna de temperatura en modo calor (5°C a 45°C) en

binario de 16 bits.
Valor por defecto: 21 [21°C]. [Registro 8 < Registro 7 < Registro 9]

e Registro 8: Minima consigna de temperatura modo calor [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la minima consigna de temperatura en modo calor (5°C a

45°C) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 10 [10°C]. [Registro 8 < Registro 9]

e Registro 9: Maxima consigna de temperatura modo calor [lectura/escritural.
» El valor que se envia es el valor de la maxima consigna de temperatura en modo calor (5°C a

45°C) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 30 [30°C]. [Registro 8 < Registro 9]

Registro 10: Histéresis [lectura/escritura].
> Byte alto: Histéresis modo frio.
El valor que se envia es el valor de la histéresis (0,5°C a 3,0°C) multiplicado por 10 en binario
de 16 bits.
Valor por defecto: 5 [0,5°C].
» Byte bajo: Histéresis modo calor.
El valor que se envia es el valor de la histéresis (0,5°C a 3,0°C) multiplicado por 10 en binario

de 16 bits.
Valor por defecto: 5 [0,5°C].

Registro 11: Modo regulacion ventilador [lectura/escritural.
» 0: Automatico (salida automatica regulada por temperatura: velocidad ventilador segun registro 21)

1: Manual (salida manual: velocidad ventilador segun registro 14).
Valor por defecto: 0 [Automatico].

Registro 12: Funcionamiento auto/continuo ventilador [lectura/escritural.

» Byte alto: Funcionamiento modo frio.
0: Auto (funcionamiento del ventilador con demanda frio).
1: Continuo (funcionamiento continuo del ventilador).
2: Continuo rampa inversa (funcionamiento continuo del ventilador con rampa inversa).
3: Deshabilitado.
Valor por defecto: 1 [Continuo].

> Byte bajo: Funcionamiento modo calor.
0: Auto (funcionamiento del ventilador con demanda calor).
1: Continuo (funcionamiento continuo del ventilador).
2: Continuo rampa inversa (funcionamiento continuo del ventilador con rampa inversa).
3: Deshabilitado.

Valor por defecto: 1 [Continuo].

Registro 13: Ganancia proporcional ventilador (modo regulacion ventilador automatico) [lectura/escritural.
» Byte alto: Ganancia proporcional modo frio.
El valor que se envia es el valor de la ganancia (1,0°C a 5,0°C) multiplicado por 10 en binario

de 16 bits.
Valor por defecto: 30 [3,0°C].
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SISTENA, S.A.

» Byte bajo: Ganancia proporcional modo calor.

COMUNICACIONES MODBUS TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
Aplicaciéon: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

El valor que se envia es el valor de la ganancia (1,0°C a 5,0°C) multiplicado por 10 en binario

de 16 bits.
Valor por defecto: 30 [3,0°C].

9%

Salida VENTILADOR

Velocidad[%]

Temperatura[®C]

Salida VENTILADOR

Velocidad[%]
999, |
V.. [%]
REG16 (byte alio) |
REG14

Ve [%]

REG1S (byte allo)

0%

Temperatura[°C]

Off (Registro 2 = 0)

On (Registro 2 = 1) & Ventilacion (Registro 3 = 0)

99%

Vo l%]
REG16
(ol alto)
V_..[%]
REG15
{byle alio)

0%

Salida VENTILADOR
Velocidad[%]

REG12 (byte alto) =2 {Fto.continuo rampa inversa)

REG12 (byte alio) =1 {Flo.continuo)

ST

REG12 (byte ao) =0 (Fio.aute)

Temperatura[°C]

Consigna T* frio[°C]
Registro 4

Ganancia proporcional[°C]
Registro 13 (byte alto)

——— Salida VENTILADOR

Velocidad[%)]
99%
V. [%] REGA2 (byte baja) =2 (Fi0.continuo rampa inversa)
REG16
(byte bajo)
V_.[%] REG12 {byte bajo) =1 (Fto.continuo)

REG15 \
(byte bag) N
% |
Ganancia proporcional[°C]  Consigna T? calor[°C]
Registro 13 (byte bajo) Registro 7

REG12 (byte baja) =0 (F1o.auto)

Temperatura[°C]

On (Registro 2 = 1) & Frio (Registro 3 = 1)

On (Registro 2 = 1) & Calor (Registro 3 = 2)

entilador A OMA O

e Registro 14: Velocidad ventilador en caso de modo regulacidn manual (modo regulacién ventilador manual)

[lectu ra/escritu raJ. Velocidad ventilador en modo ventilacion.

» El valor que se envia es el valor de la velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 50 [50%]. [Registro 15 < Registro 14 < Registro 16]

—— Salida VENTILADOR —— Salida VENTILADOR
Velocidad[%] Velocidad[%)]
S S S S
V,..[%]
REGA (b gt e
REG14
v, [%]
V..[%]
0% %
Temperatura[°C] Temperatura[°C]
Off (Registro 2 = 0) On (Registro 2 = 1) & Ventilacion (Registro 3 = 0)
—— Salida VENTILADOR —— Salida VENTILADOR
Velocidad[%] Velocidad[%]
L S S S S 098 e
REG16 REG16
(byle aito) ibyte bajo)
REG14 REG12 (byte alio} =1...2 (Fto.confinuo) REG14 REG12 (byte bajo) =1...2 (Fto.continuo)
v, [%] === = v, [%] == — —
VoDl L R S S
L.,,}.?S 33:, REG12 (byte alto} =0 (Fto.aulo) [ny\'ging:aiy REG12 (byte bajo) =0 (Fio.auto)
0%
o Temperatura[°C] ‘ Temperatura[°C]
Consigna T* frio[°C Consigna T? calor[°C]
Registro Registro 7
On (Registro 2 = 1) & Frio (Registro 3 =1) On (Registro 2 = 1) & Calor (Registro 3 = 2)
alida ve ado 0 e ado A a

o Registro 15: Minima velocidad del ventilador [lectura/escritural.
» Byte alto: Minima velocidad modo frio y modo ventilacion.
El valor que se envia es el valor de la minima velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.

Valor por defecto: 20 [20%]. [Registro 15 < Registro 16]
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SISTENA, S.A. COMUNICACIONES MODBUS TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
Aplicacion: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

» Byte bajo: Minima velocidad modo calor.

El valor que se envia es el valor de la minima velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 20 [20%]. [Registro 15 < Registro 16]

e Registro 16: Maxima velocidad del ventilador [lectura/escritural.
> Byte alto: Maxima velocidad modo frio y modo ventilacion.

El valor que se envia es el valor de la maxima velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 99 [99%]. [Registro 15 < Registro 16]

» Byte bajo: Maxima velocidad modo calor.

El valor que se envia es el valor de la maxima velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.
Valor por defecto: 99 [99%]. [Registro 15 < Registro 16]

e Registro 17: Funciones [lectura/escritural.
Bit 11 Bit 10 Bit9 Bit 8

Bit 7 Bit 6 Bit 5 Bit 4 Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0

» Bits 1y 0: Bloqueo/desbloqueo teclado.
00: Teclado desbloqueado.
01: Blogueo del modo de funcionamiento (bloqueo pulsador MODO).
10: Bloqueo total de teclado.
Valor por defecto: 00 [Teclado desbloqueado].
> Bit 2: Bloqueo/desbloqueo modo regulacion ventilador.
0: Modo regulacion ventilador desbloqueado (posibilidad de seleccion entre modo automatico y manual).
1: Modo regulacién ventilador bloqueado.
Valor por defecto: 1 [Modo regulacién ventilador bloqueado].
» Bit 3: Termostato con o sin programacién horaria.
0: Termostato no programable.
1: Termostato programable.
Valor por defecto: 0 [Termostato no programable].
» Bit 4: Backlight display LCD.
0: Encendido con pulsacion y apagado automético a los 60 segundos.
1: Encendido siempre.
Valor por defecto: 0 [Encendido con pulsacién y apagado automatico al cabo de 60 segundos].
» Bit 5: Contacto parada remota.
0: Parada al cierre del contacto (contacto parada remota normalmente abierto).
1: Parada a la apertura del contacto (contacto parada remota normalmente cerrado).
Valor por defecto: 0 [Parada al cierre del contacto].
» Bit 6: Contacto alarma ventilador.
0: Alarma al cierre del contacto (contacto alarma ventilador normalmente abierto).
1: Alarma a la apertura del contacto (contacto alarma ventilador normalmente cerrado).

Valor por defecto: 0 [Alarma al cierre del contacto].

» Bit 7: Visualizacion de la velocidad del ventilador.
0: Sin visualizacion de la velocidad del ventilador.
1: Con visualizacién de la velocidad del ventilador (posibilidad visualizacién entre consigna temperatura y velocidad ventilador).
Valor por defecto: 0 [Sin visualizacién de la velocidad del ventilador].

» Bit 8: Visualizacién de la hora.
0: Sin visualizacién de la hora.
1: Con visualizacién de la hora (la visualizacion de la hora se alterna con la visualizacién de la medida de temperatura).
Valor por defecto: 1 [Con visualizacién de la hora].

» Bit 9: Visualizacion de la temperatura.
0: Sin visualizacion de la temperatura.
1: Con visualizacién de la temperatura.
Valor por defecto: 1 [Con visualizacién de la temperatura].

» Bit 10: Salida relé frio.
0: Salida por contacto de relé normalmente abierto (frio off: relé abierto, frio on: relé cerrado).
1: Salida por contacto de relé normalmente cerrado (frio off: relé cerrado, frio on: relé abierto).
Valor por defecto: 0 [Salida por contacto de relé normalmente abierto].

» Bit 11: Salida relé calor.
0: Salida por contacto de relé normalmente abierto (calor off: relé abierto, calor on: relé cerrado).
1: Salida por contacto de relé normalmente cerrado (calor off: relé cerrado, calor on: relé abierto).
Valor por defecto: 0 [Salida por contacto de relé normalmente abierto].
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Aplicaciéon: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

Registro 18: Programacion horaria [lectura/escritura].

>

0: Programacion horaria desactivada / 1: Programacion horaria activada.
Valor por defecto: 0 [Programacion horaria desactivadalj.

Nota [EEPROM)]: Los valores de los registros de lectura/escritura se guardan en EEPROM cada vez que cambian de valor.

Registros solo lectura

Registro 19: Medida de temperatura ambiente (sensor interno de temperatura) [SOlo lectural.

>

El valor que se envia es el valor de la temperatura (0,0°C a 50,0°C) multiplicado por 10 en

binario de 16 bits.

0,0°C: 0x000.

50,0°C: Ox1F4.

En caso de fallo del sensor, se envia el dato OxFFFF.

Registro 20: Medida sonda remota de temperatura (temperatura retorno, temperatura ambiente...) [SOl0 lectural.

>

El valor que se envia es el valor de la temperatura (0,0°C a 50,0°C) multiplicado por 10 en

binario de 16 bits.

0,0°C: 0x000.

50,0°C: 0x1F4.

En caso de no conexiéon de la sonda remota o de fallo de la sonda, se envia el dato OxFFFF.

Registro 21: Consigna de temperatura actual [sélo lectural.

>

El valor que se envia es el valor de la consigna de temperatura actual (5°C a 45°C) en binario
de 16 bits.

Modo ventilacion: 0.
Modo frio: Registro 4 - 5 a 45 [5°C a 45°C].
Modo calor: Registro 7 - 5 a 45 [5°C a 45°C].

Registro 22: Velocidad ventilador en caso de modo regulacion automatico (modo regulacion ventilador
automatico) [Sé|0 lectural.

>

El valor que se envia es el valor de la velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.

Registro 23: Velocidad actual del ventilador [sélo lectural].

>

El valor que se envia es el valor de la velocidad (0% a 99%) en binario de 16 bits.

Registro 24: Estado de funciones [s6lo lectural).
Si los bits toman valor “1’, indican funcién activa.

YV V VY

>

Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit0

Bit 0: Demanda frio.

Bit 1: Demanda calor.

Bit 2: Parada remota (or).

Bit 3: Marcha/paro programado (segun programacion horaria) (OP) [0: Parada programada / 1: Marcha programada).

Registro 25: Estado de alarmas [s6lo lectural.
Si los bits toman valor ‘1’, indican alarma del correspondiente sensor o elemento de campo.

>
>
>

Bit 2 Bit 1 Bit 0

Bit 0: Sensor interno de temperatura (temperatura ambiente).
Bit 1: Sonda remota de temperatura (temperatura retorno, temperatura ambiente...).
Bit 2: Ventilador.

Registro 26: Version firmware [s6lo lectural.

>

El valor que se envia es el valor de la versién del software del termostato (XX.X) multiplicada
por 10 en binario de 16 bits.
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SISTENA, S.A. COMUNICACIONES MODBUS TERMOSTATO TXK-EC.12_R1.9
Aplicaciéon: TERMOSTATO FAN-COIL ELECTRONICO / Cliente:

Configuracién resistencia de final de linea

JP§
o Jumper en nosicién NR :  RESISTENCIA FINAL DE LINEA NO CONECTADA
Pe po R - NR  (por defecto)

Resistencia final de linea (blogue de pines JP5):

JP§
& Jumperen posicion R ' [Illll°  RESISTENCIA FINAL DE LINEA CONECTADA
R MR

Resistencia de final de linea
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